Yo' WMH Herion
A part of your drive

Lineartechnik Linear drives

Lieferprogramm | product range

Linearf#hrungen |linear guideways

Allgemeine Informationen gyeneral information Al
Serie | series HG & EG A 20
Serie | series MG A 42
Serie | series WE A 50
Serie | series IG A 56
Serie | series RG A 69
Serie | series QH & QE A 84
Serie | series Z A 92

Positioniersysteme [positioning systems

Linearmodule |linear module

Serie | series KK A 98
Serie | series KA A 113
Serie | series KAS & KAR A 117
Linearmotorachsen |linear motor axis A 126
Rundtische & Torque-Motoren jotary tables & torque motors A 128
Elektrohubzylinder |inear actuators A 129

Unsere Konstrukteure beraten Sie gerne bei der Realisierung lhrer Anwendung - Fordern Sie uns heraus!
We offer more than competitive prices - contact our engineering department!



Yo' WMH Herion
» A part of your drive

Positioniersysteme kinearmodule

Positioning Systems - Linear Module

Linearmodule mit Kugelgewindetrieb (KK-Module) Linear Stages with Ballscrew (KK Stages)

Die Linearmodule (KK-Module) sind kompakte Poséiachsen. Der Linear stages (KK stages) are compact positionirgges. The

Vorschub wird durch einen Kugelgewindetrieb erzeudgr in einem advance is generated by a ballscrew, which is maahin a drive
Antriebs ansch motor-fertig? gelagert ist. Die Begung wird durch “ange ready to use by the motor. Movement is guidegla linear
Kugelumlauf-Lagerung geflhrt. Verschiedene Ausstatgen und Bau- guideway. Various equipment versions and sizes adlaplinear
gr'0en passen die Linearmodule auf unterschiedlichafgaben an. stages to very different tasks and industries.

- Module flr Positionieraufgaben + KK Linearmoeluhit Kugel- Module for positioning tasks + KK linear stageih ballscrews

gewindetrieb sind universell einsetzbar und eilsbaufertige Module can be used universally and are suitable asdydo-mount
flr viele Positionieraufgaben geeignet stages for many different positioning tasks

- Schlank und leicht + durch ihre kompakte untilanke Bauweise - Lean and light + thanks to their compact andeconstruction
und das geringe Gewicht sind KK-Module auchrimendungen as well as light mass, KK stages can also hegnated into
mit geringem Platzangebot leicht zu integrieren applications with little space.

Anpassungsf#hig und robust + je nach Umgebungsaderungen Adaptable and sturdy + KK stages can be equipppéth a
k"nnen KK-Module mit Faltenbalg- oder Alumiralnceckung bellow cover or aluminum cover depending on émbient
ausgestattet werden requirements.

Tragpro®l und Laufwagen aus Stahl mit Ober #che Framework and block made of steel with surfacerosion
Korrosionsschutz protection

Explosionsansicht Linearmodule Exploded view of the linear stages

Festlager / Fiued bearing,, ittt/ Elotted nut
N ¥ o

Kigelgewindetnzb / Ballecraw
Liufwayen mit integrisrter Kugelgewindemutte /
Btock weith integrated batlsciew i \
Diichture £ Seal
N

inlanksystem / Petum system
\\ Betriebsiansch / Dive fango

Loslager. Support hearing %
. Lageidenkl { Buaring cover

Traprofil [Stahl} ¢ Framework {steel)
\'« Absehlussdichtupg f End sesl

< Schmiarmippal £ Lubricating nipple
Endplatte / Endrap
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Yo' WMH Herion
A part of your drive

Positioniersysteme Linearmodule

Positioning Systems - Linear Module

Bestellcode f'r Linearmodule Model numbers for Linear stages

CB K e

!
KK-Modul | KK stage Abdeckung |cover
0: ohne | without
B: Faltenbalgabdeckung |
bellow cover
| C: Aluminiumabdeckung |
Ausstattung | equipment aluminium cover
0: nur KK-Modul |KK stage only
2: mit Motor und Verst#rker | e
with motor and ampli®er Motorbremse | motor brake
0: ohne | without
B: mit | with
Breite Tr#gerpro®| |width of framework
40, 50, 60, 86, 100
| ]
Steigung | lead [mm] Motortyp | Flanschtyp ohne Motor |
KK 40: 1 Motor type | Flange type without motor
KK 50: 2 FO...F4: ohne Motor jwithout motor
KK 60: 5, 10 M1: Schrittmotor | stepping motor
KK 86: 10, 20 M2: Servomotor | servo motor
KK 100: 20
F S
Genauigkeitsklasse faccuracy class Anzahl der Laufwagen humber of blocks
P: Pr#zision |precision 1
C: Normal | standard 2
Laufwagentyp |block type
A: normal | standard
S: kurz | short

Pro®Ischienenl#nge |ength of the guide raifmm]
KK40: 100, 150, 200

KK50: 150, 200, 250, 300

KK60: 150, 200, 300, 400, 500, 600

KK86: 340, 440, 540, 640, 740, 940

KK100: 980, 1080, 1180, 1280, 1380

A 99
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Positioniersysteme kinearmodule

Positioning Systems -Linear Module

KK-Linearmodule + Technische Daten KK Linear stages + Technical data
Maximale Geschwindigkeiten der KK-Module Maximum speeds of the KK modules
Modell | Steigung Kugelgewindetrieb | Schienenlenge | Geschwindigkeit | speed [mm/s]
model ballscrew lead [mm] rail length [mm] Prezision | precision Normal | s tandard
KK40 1 100 190 b
1 150 190 b
1 200 190 b
KK50 2 150 270 b
2 200 270 b
2 250 270 b
2 300 270 b
KK60 5 150 550 390
5 200 550 390
5 300 550 390
5 400 550 390
5 500 550 390
5 600 340 340
KK60 10 150 1100 790
10 200 1100 790
10 300 1100 790
10 400 1100 790
10 500 1100 790
10 600 670 670
KK86 10 340 740 520
10 440 740 520
10 540 740 520
10 640 740 520
10 740 740 520
10 940 b 430
KK86 20 340 1480 1050
20 440 1480 1050
20 540 1480 1050
20 640 1480 1050
20 740 1480 1050
20 940 b 870
KK100 20 980 1120 b
20 1080 980 b
20 1180 750 b
20 1280 490 b
20 1380 425 b

A 100
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Positioniersysteme kinearmodule

Positioning Systems - Linear Module

Zul#ssige Tragzahlen Load capacities
Darstellung der auf die KK-Module einwirkenden stetten Momente Display of static moments affecting the KK stages
Mx
Y i
g A e R
S e e pa s s
/ .
LT ]
Zul#ssige Tragzahlen der KK-Module Load capacity of KK stages
KK4001 KK5002 KK6005 KK6010 KK8610 KK8620 KK10020
P* P* P* C** P* C** P* C** P* C** P* C**
Kugelgewindetrieb | ballscrew
N h
em?durc. messer | 8 8 12 12 12 12 15 15 15 15 20 20
nominal diameter [mm]
Stei
eigung| 1 2 5 5 10 10 10 10 20 20 20 20
lead [mm]
Dynamische Tragzahl |
A 735 2136 3744 3377 2410 2107 7144 6429 4645 4175 7046 4782
dynamic load [N]
Statische Traglast |

. 1538 3489 6243 5625 3743 3234 12642 11387 7655 6889 12544 9163
static load [N]

Pro®Ischienenf'hrung |linear guideway

Dynamische Standardlaufwagen A
Y g l 3920 8007 13230 13230 13230 13230 31458 31458 31458 31458 392 00 39200
Traglast | standard block A
dynamic kurzer Laufwagen S |
+ + 717 717 7173 717 + + + + + +
load [N] short block S 3 3 3 3
isch laufw: A
Statische Standardiauagen Al o oo 15916 21462 21462 21462 21462 50764 50764 50764 50764 63 406 63406
Traglast | standard block A
statie kurzer Laufwagen S | + + 11574 11574 11574 11574 + + + + + +
load [N] short block S
Zul#ssiges Standardlaufwagen A1
LSSy uwag I a5 116 152 152 152 152 622 622 622 622 960 960
statisches standard block A1
Moment Mx Standardlaufwagen A2
. N I 182 278 348 348 348 348 3050 3050 3050 3050 4763 4763
Kippen | standard block A2
permissible kurzer Laufwagen S1 | . " 72 7 7 7 . " . . " "
static short block S1 - B B B B B B B
moment Mx kurzer Laufwagen S2 |
+ + + + + + + +
pitching [N-m] short block S2 - B 205 205 205 20 - B - - B -
Zul#ssi Standardlaufw: Al
USSIges andardaufwagen ALl o3 0 15, 15, 152 152 622 622 622 622 960 960
statisches standard block A1
Moment My Stndardlauwagen AZ| o 70 48 348 348 348 3050 3050 3050 3050 4763 4763
Gieren | standard block A2
permissible kurzer Laufwagen S1 | . . 79 79 79 79 . N . . . .
static short block S1 - B B B B B B B
moment My kurzer Laufwagen S2 |
+ + + + + + + +
yawing [N-m] short block S2 - - 205 205 205 205 - - - - - -
Zul#ssiges Standardlaufwagen Al
. 9 9 I 81 222 419 419 419 419 1507 1507 1507 1507 2205 2205
statisches standard block A1
M M laufw: A2
oment Mo StandardauiwagenA2| o 1 g3g  g3g 838 833 3014 3014 3014 3014 4410 4410
Rollen | standard block A2
permissible kurzer Laufwagen S1 | . N on1 on1 on1  oa1 N . . . . .
static short block S1 - B - B - - B -
moment Mo kurzer Laufwagen S2 |
+ + 482 482 482 482 + + + + + +
rolling [N-m] short block S2 8 8 8 8
*p = Pr#zisions-KK-Modul precision KK stage

A 101 *»*C = Normal-KK-Modul | standard KK stage



Positioniersysteme kinearmodule

Positioning Systems -Linear Module

Genauigkeiten

Genauigkeiten der KK-Module

‘.1 WMH Herion

»A part of your drive

Accuracies

Accuracies for KK Stages

Ausflhrung | Pro®Ischienenlenge | Wiederholbarkeit | Genauigkeit | Flhrungsparallelitst | Losbrechmoment |
type rail length [mm] repeatability [mm] accuracy [mm] guideway parallelism [mm] starting torque [Nmm]
P* C*—k P* C** P* C** P* C**
KK40 100 $0,003 - 0,020 - 0,010 12 -
150 $0,003 - 0,020 - 0,010 12 -
200 $0,003 - 0,020 - 0,010 12 -
KK50 150 $0,003 - 0,020 - 0,010 40 -
200 $0,003 - 0,020 - 0,010 40 -
250 $0,003 - 0,020 - 0,010 40 -
300 $0,003 - 0,020 - 0,010 40 -
KK60 150 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 - 150 70
200 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 150 70
300 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 150 70
400 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 150 70
500 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 150 70
600 $0,003 $0,01 0,020 - 0,010 150 70
KK86 340 $0,003 $0,01 0,025 - 0,015 150 100
440 $0,003 $0,01 0,025 - 0,015 150 100
540 $0,003 $0,01 0,025 - 0,015 150 100
640 $0,003 $0,01 0,025 - 0,015 150 100
740 $0,003 $0,01 0,030 - 0,020 170 100
940 $0,003 $0,01 0,040 - 0,030 250 100
KK100 980 $0,005 $0,01 0,035 - 0,025 170 120
1080 $0,005 $0,01 0,035 - 0,025 170 120
1180 $0,005 $0,01 0,040 - 0,030 200 120
1280 $0,005 $0,01 0,045 - 0,030 230 150
1380 $0,005 $0,01 0,050 - 0,040 250 150
*P = Pr#zisions-KK-Modul precision KK stage
*»*C = Normal-KK-Modul | standard KK stage

Anschlagkante

Die Anschlagkante be®ndet sich vom Motor ansch laetntet
an der linken Seite des Linearmoduls

Reference Side

When observed from the motor "ange, the referenceade is
located on the left side of the linear module

A 102
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Positioniersysteme kinearmodule

Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK40-Module Dimensions of KK40 stages
KK40-Modul ohne Abdeckung KK40 stages without cover
Abmessungen und Gewicht der KK40-Module ohne Abdeck Dimensions and mass of the KK40 stages without cove
L#nge der F"hrungsschiene | rail length
100 150 200
Gesamtl#nge L1 |
total length L1 [mm] 159 209 259
Max. Verfahrweg | Laufwagen Al |
max. stroke [mm] block A1 36 86 136
Laufwagen A2 |
block A2 * 34 84
G [mm] 20 15 40
n 2 3 3
Gewicht | Laufwagen Al |
mass [kg] block A1 048 0.6 0.72
Laufwagen A2 |
block A2 * 0.67 0.79

A 103



Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK40-Module Dimensions of KK40 stages
KK40-Modul mit Aluminium-Abdeckung KK40 stages with aluminium cover
Abmessungen und Gewicht der KK40-Module mit AluomimiAbdeckung Dimensions and mass of the KK40 stages with alurimi cover
L#nge der F'hrungsschiene | rail length
100 150 200
Gesamtl#nge L1 |
total length L1 [mm] 159 209 259
Max. Verfahrweg | Laufwagen A1l |
max. stroke [mm] block A1 36 86 136
Laufwagen A2 |
block A2 * 34 8
G [mm] 20 15 40
n 2 3 3
Gewicht | Laufwagen Al |
mass [kg] block A1 0,55 0,68 0,82
Laufwagen A2 | N 0,76 0,89

block A2




Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK50-Module

KK50-Modul ohne Abdeckung

Dimensions of KK50 stages

KK50 stages without cover

Abmessungen und Gewicht der KK50-Module ohne Abdeck

Dimensions and mass of the KK50 stages without cove

Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [nm] G K n Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene | total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block A1 block A2
150 220 70 - 35 80 2 1 -

200 270 120 55 20 160 3 1,2 14

250 320 170 105 45 160 3 1,4 1,6

300 370 220 155 30 240 4 1,6 1,8



Positioning Systems - Linear Module

KK

Madblatt KK50-Module Dimensions of KK50 stages

KK50-Modul mit Aluminium-Abdeckung KK50 stages with aluminium cover

Abmessungen und Gewicht der KK50-Module mit Alumini-Abdeckung Dimensions and mass of the KK50 stages with alumimn cover
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [nm] G K n Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene |  total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block A1 block A2
150 220 70 - 35 80 2 11 -

200 270 120 55 20 160 3 13 15
250 320 170 105 45 160 3 1,6 1,8

300 370 220 155 30 240 4 1,8 2



Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK-Module KK60 Dimensions of KK stages KK60
KK60-Modul ohne Abdeckung, Standard-Laufwagen KK60 stages without cover, standard block
Abmessungen und Gewicht der KK60-Module ohne Abdeck Dimensions and mass of the KK60 stages without cqve
Standard-Laufwagen standard block
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [nm] G K n m Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene |  total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2
rail length [mm] block Al block A2 block A1 block A2
150 220 60 - 25 100 2 2 15 -
200 270 110 - 50 100 2 2 1,8 -
300 370 210 135 50 200 3 2 24 2,7
400 470 310 235 50 100 4 4 3 33
500 570 410 335 50 200 5 3 3,6 39
600 670 510 435 50 100 6 6 4.2 4,6



Positioning Systems - Linear Module

KK

Madblatt KK-Module KK60 Dimensions of KK stages KK60
KK60-Modul mit Aluminium-Abdeckung, Standard-Lageeva KK60 stages with aluminium cover, standard block
Abmessungen und Gewicht der KK60-Module mit AluomimiAbdeckung, Dimensions and mass of the KK60 stages with alurimi cover,
Standard-Laufwagen standard block
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [mm] G K n m Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene | total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen A1 Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block Al block A2
150 220 60 - 25 100 2 2 1,7 -
200 270 110 - 50 100 2 2 21 -
300 370 210 135 50 200 3 2 2,7 3,0
400 470 310 235 50 100 4 4 3,3 3,6
500 570 410 335 50 200 5 3 3,9 42
600 670 510 435 50 100 6 6 4,6 5,0



Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK-Module KK86 Dimensions of KK stages KK86

KK86-Modul ohne Abdeckung KK86 stages without cover

Abmessungen und Gewicht der KK86-Module ohne Abdeck Dimensions and mass of the KK86 stages without cove
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [nm] G K n m Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene |  total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block A1 block A2
340 440 210 100 70 3 2 57 6,5
440 540 310 200 20 4 3 6,9 7,7
540 640 410 300 70 5 3 8,0 8,8
640 740 510 400 30 6 4 9,2 10,0
740 840 610 500 70 7 4 104 11,2
940 1040 810 700 70 9 5 11,6 12,4



Positioning Systems - Linear Module

KK

Madblatt KK-Module KK86 Dimensions of KK stages KK86

KK86-Modul mit Aluminium-Abdeckung KK86 stages with aluminium cover

Abmessungen und Gewicht der KK86-Module mit AluommiAbdeckung Dimensions and mass of the KK86 stages with aluraimi cover
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [mm] G n m Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene | total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] Laufwagen A1 Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block A1 block A2
340 440 210 100 70 3 2 6,5 73
440 540 310 200 20 4 3 78 8,6
540 640 410 300 70 5 3 9,0 9,8
640 740 510 400 30 6 4 10,3 11,3
740 840 610 500 70 7 4 11,6 124
940 1040 810 700 70 9 5 13,0 13,8



Positioning Systems - Linear Module

Madblatt KK-Module KK100 Dimensions of KK stages KK100

KK100-Modul ohne Abdeckung KK100 stages without cover

Dimensions and mass of the KK100 stages without @v

K n m Gewicht | mass [kg]
Laufwagen Al Laufwagen A2

Abmessungen und Gewicht der KK100-Module ohne Alidety
Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [nm] G

I|;!rr-:?fngsschiem.;. | totallength L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm]
rail length [mm] block Al block A2 block A1 block A2
980 1089 828 700 40 90 7 5 18,6 20,3
1080 1189 928 800 15 40 8 6 20,3 22,0
1180 1289 1028 900 65 90 8 6 22,0 23,7
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 23,6 25,3
15 90 10 7 25,3 27,0

1380 1489 1228 1100



Positioning Systems - Linear Module
KK

Madblatt KK-Module KK100 Dimensions of KK stages KK100

KK100-Modul mit Aluminium-Abdeckung KK100 stages with aluminium cover

Dimensions and mass of the KK100 stages with alurioim cover

Abmessungen und Gewicht der KK100-Module mit Aluitnn-Abdeckung
Lenge Gesamtlenge L1 | Maximaler Verfahrweg | maximum stroke [mm] G K n m Gewicht | mass [kg]
Flhrungsschiene |  total length L1 [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2 [mm] [mm] Laufwagen Al Laufwagen A2
rail length [mm] block A1 block A2 block A1 block A2
980 1089 828 700 40 90 7 5 20,4 22,1
1080 1189 928 800 15 40 8 6 22,2 23,9
1180 1289 1028 900 65 90 8 6 24,0 25,7
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 25,7 27,4
1380 1489 1228 1100 15 90 10 7 27,5 29,2



Single Axis Robots A Series

Eigenschaften

- Leichte und sehr steife Aluminium-Basis
- Einfache Installation und Wartung
- umfangreiches Zubeh'r flr eine
Vielzahl von Anwendungen
- Kompakte Bauweise
- Individuelle L"sungen

Einsatzbereiche:

- Pri#zisions-Fertigung

- FPD Industrie

- F'rderanlagen

- Inspektion-/ Prifausr!stung
- Montagemaschinen

Basisdaten der KA Baureihe

Features

- Lightweight and high rigidity aluminium base
- Easy system installation and maintenance
- Complete selection of accessories
for most applications
- Compact
- Customized

Applications

- Precision industry

- FPD industry

- Conveying equipment

- Inspection & testing equipment
- Assembly equipment

KA series speci®cation

Modell Nr. | Motor | Steigung | Wiederholgenauigkeit | Hub | Max. Dr ehzahl | Max. Last (horizontal) | Max. Last (vertikal) |
model no. motor lead repeatability stroke max. speed max. load (hazontal)  max. load (vertical)
W] [mm] [mm] [mm] [Uimin] | [r.p.m.] [kl [kl
30 5 $0,02 3150 61 20
KA100 50 10 $0,02 100 - 1050 3150 42 12
100 20 $0,02 3150 21 4
28 5 $0,02 3150 120 40
KA136 100 10 $0,02 100 - 1050 3150 84 23
200
400 20 $0,02 3150 42 8
400 10 $0,02 2400 221 61
KALT0 750 20 $0,02 1501250 2400 110 22



Single Axis Robots KA Series

Modell-Nummer der KA100 Ausflhrung Model number of KA100 type
Modell | Steigung | Genauigkeitsgrad | Nutzhub | Lastklasse | Motor ansch FO | N#herungssensor |
model lead accuracy grade effective stroke load type “ange FO limit sensors

5mm P: Prizision precision 100 - 1050 A: Standard | 100W S1: Omron SX-671

10 mm C: Normal |normal (50 mm Steigung | standard S2: Omron SX-674

S3: Sunx GL-12F

20 mm pitch)
S4: Sunx GL-N12F-PX10
keine Kennung: ohne Sensor |
none: without sensor
Abmessungen der KA100 (leichte Last) Dimensions for KA100 (light load)

effective stroke

Bereich E Detailzeichnung |
E section detailed chart

Nutzhub | Motorleistung | AC motor output W] 100

effective stroke L A M N Antrieb | drive Kugelgewindetrieb |pallscrew
[mm] Gewindesteigung |ead [mm] 5 10 20
100 354 50 1 6 Max. Verfahrgeschwindigkeitthax linear speed *  [mm/sec] 263 525 1050
150 404 100 1 6 Max. Drehmoment |max speed rp.m. 3150 3150 3150
200 454 150 1 6 Schubkraft | rated thrust [N] 356 178 89
250 504 200 1 6 Wiederholgenauigkeit fepeatability [mm] '0,02
300 554 50 2 8 Nutzhub | effective stroke [mm] 100 - 1050
350 604 100 2 8 Dynamische Nennlast fated dynamic load **
400 654 150 2 8
450 704 200 2 8
500 754 50 3 10
550 804 100 3 10
600 854 150 3 10
650 904 200 3 10
700 954 50 4 12
750 1004 100 4 12 permitted load condition ***
800 1054 150 4 12 Fy Fz Mx My Mz
850 1104 200 4 12 Fiyn + Fagn + Mgy + Mygyn + Mzg,, )
900 1154 50 5 14 .
950 1204 100 5 14 Fy, Fz, Mx, My, Mz sind gepr!fte Werteate tested values
1000 1254 150 5 14 * $berschreitet der Nutzhub eine L#nge von 700 mnk'nnen Vibrationen auftreten.
1050 1304 200 5 14 F!r je 100 mm Nutzhub-Verl#ngerung sollte die ma&eschwindigkeit um 15% verringert werden.

vibration might occur when effective stroke is l@rghan 700 mm. The maximum
speed should be decreased by 15% for every 100 mincke increased.

** Basiert auf einer Lebensdauer von 10.000 km fis based on 10.000 km operation.

*** Bej vertikaler Montage oder Einsatz unter besateren Bedingungen bitten wir um R!ckfrage.
if used on vertical axis or special condition, gle@ontact us.



Single Axis Robots KA Series

Modell-Nummer der KA136 Ausflhrung Model number of KA136 type
Modell | Steigung | Genauigkeitsgrad | Nutzhub | Lastklasse | Motor ansch FO | N#therungssensor |
model lead accuracy grade effective stroke load type “ange FO limit sensors

5mm P: Pr#zision precision 109 - 1050 A: Standard | 200W S1: Omron SX-671

10 mm C: Normal |normal (50 mm Steigung | standard 400W S2: Omron SX-674

20 mm pitch) H: Schwerlast | S3: Sunx GL-12F

S4: Sunx GL-N12F-PX10

heavy load )
keine Kennung: ohne Sensor |
none: without sensor
Abmessungen der KA136 Dimensions for KA136
effective stroke
Bereich E Detailzeichnung |
E section detailed chart
Nutzhub | Motorleistung | AC motor output W] 200
effective stroke L A M N Antrieb | drive Kugelgewindetrieb pallscrew
[mm] Gewindesteigung |ead [mm] 5 10 20
100 357 50 1 6 Max. Verfahrgeschwindigkeitrhax linear speed *  [mm/sec] 263 525 1050
150 407 100 1 6 Max. Drehmoment [max speed rp.m. 3150 3150 3150
200 457 150 1 6 Schubkraft | rated thrust [N] 712 356 178
250 507 200 1 6 Wiederholgenauigkeit fepeatability [mm] '0,02
300 557 50 2 8 Nutzhub | effective stroke [mm] 100 - 1050
350 607 100 2 8 Dynamische Nennlast fated dynamic load **
400 657 150 2 8
450 707 200 2 8
500 757 50 3 10
550 807 100 3 10
600 857 150 3 10
650 907 200 3 10
700 957 50 4 12
750 1007 100 4 12 permitted load condition ***
800 1057 150 4 12 Fy Fz Mx My Mz
850 1107 200 4 12 P Fam T Wi Wy Mz, 0 T
900 1157 50 5 14
950 1207 100 5 14 Fy, Fz, Mx, My, Mz sind gepr!fte Werteafe tested values
1000 1257 150 5 14 * $berschreitet der Nutzhub eine L#nge von 700 mnk'nnen Vibrationen auftreten.
1050 1307 200 5 14 FIr je 100 mm Nutzhub-Verl#ngerung sollte die ma&eschwindigkeit um 15% verringert werden.

vibration might occur when effective stroke is l@rghan 700 mm. The maximum
speed should be decreased by 15% for every 100 mitnake increased.

** Basiert auf einer Lebensdauer von 10.000 km fis based on 10.000 km operation.

*** Bej vertikaler Montage oder Einsatz unter besaeren Bedingungen bitten wir um R!ckfrage.
A 115 if used on vertical axis or special condition, gle@ontact us.



Single Axis Robots KA Series

Modell-Nummer der KA170 Ausflhrung Model number of KA170 type
Modell | Steigung | Genauigkeitsgrad | Nutzhub | Lastklasse | Motor ansch FO | N#therungssensor |
model lead accuracy grade effective stroke load type “ange FO limit sensors

10 mm P: Pr#zision precision 150 - 1250 A: Standard | 400W S1: Omron SX-671

20 mm C: Normal |[normal (50 mm Steigung | standard 750W S2: Omron SX-674

S3: Sunx GL-12F

pitch) H: Schwerlast | :
heavy load 84.' Sunx GL-N12F-PX10
keine Kennung: ohne Sensor |
none: without sensor
Abmessungen der KA170 Dimensions for KA170

effective stroke

Bereich E Detailzeichnung |
E section detailed chart

Nutzhub | Motorleistung | AC motor output [w] 400
effective stroke L A M N Antrieb | drive Kugelgewindetrieb pallscrew
[mm] Gewindesteigung |ead [mm] 10 20
150 504 200 1 6 Max. Verfahrgeschwindigkeitrhax linear speed *  [mm/sec] 400 800
200 554 50 2 8 Max. Drehmoment [max speed rp.m. 2400 2400
250 604 100 2 8 Schubkraft | rated thrust [N] 936 468
300 654 150 2 8 Wiederholgenauigkeit fepeatability [mm] '0,02
350 704 200 2 8 Nutzhub | effective stroke [mm] 150 - 1250
400 754 50 3 10 Dynamische Nennlast fated dynamic load **
450 804 100 3 10
500 854 150 3 10
550 904 200 3 10
600 954 50 4 12
650 1004 100 4 12
700 1054 150 4 12
750 1104 200 4 12
800 1154 50 S 14 permitted load condition ***
850 1204 100 5 14 Fy Fz Mx My Mz
900 1254 150 5 14 Fogn  Fagn My, My, @ Mz, °
950 1304 200 5 14
1000 1354 50 6 16 Fy, Fz, Mx, My, Mz sind geprlfte Wertete tested values
1050 1404 100 6 16 * $berschreitet der Nutzhub eine L#nge von 800 mnk'nnen Vibrationen auftreten.
1100 1454 150 6 16 FIr je 100 mm Nutzhub-Verl#ngerung sollte die ma&eschwindigkeit um 15% verringert werden.
1150 1504 200 6 16 vibration might occur when effective stroke is l@ighan 800 mm. The maximum
1200 1554 50 7 18 speed should be decreased by 15% for every 100 mitnake increased.
1250 1604 100 7 18

** Basiert auf einer Lebensdauer von 10.000 km fis based on 10.000 km operation.

*** Bej vertikaler Montage oder Einsatz unter besateren Bedingungen bitten wir um R!ckfrage.
if used on vertical axis or special condition, gle@ontact us.



Single Axis Robots A Series

KAS-Baureihe: Die Achse mit quadratischem Querschihi KAS series: axis with quadratic pro®le

KAR-Baureihe: Die Achse mit rechteckigem Querschrit KAR series: axis with square pro®le

General information

Function:

The guide frame is made of an aluminium pro®le waitlintegrated
linear guideway. The KAS series uses one lineadeguiay, the KAR
series uses two parallel linear guideways. The kibedded guide slide
is moved by a ballscrew. The openings of the gtiidse are covered
with cover bands which protect the drive againstiagh water and

dust.

Mounting position: any, max length 3.000 mm

Guide block connection: T-slot

Fixing: with t- slots and assembly equipment.
The linear module can be combined
with any T-slot pro®le.

Slide bedding: normally, the slide is bedded onkslo
which can be maintained at a central
place. When the length of the slide is
extended, the number of blocks can
be increased.

Drehzahldiagramm flr den Kugelgewindetrieb Speed diagram of the ballscrew

Kritische Drehzahl (U/min) |

critical speed [r.p.m.]

length of unit [m]



Single Axis Robots «AS Series

Lasten und Lastmomente

Loads and load torques

values for whole service life

F!Ir die Summe aller Krefte und Momente gilt | permitted load condition

Vorhandener Wert |
present value
Tabellenwert |
chart value

idling torques

Kugelgewinde | ballscrew 16x5/16x10/ 16x16 25x5/ 25x10/25x25 32x5/32x10/ 32x20 / 32x32
Nm 0,4/0,6/0,9 04/08/1,3 13/16/20/2 ,6
Flechentregheitsmomente Al-Pro®l | geometrical moments of inertia Al pro®le
I, mm? 4,3x10% 14,0105 43,0x10°
ly mm* 4,8x10° 16,6x10° 48,8x10°
E-Modul N/'mmé& 70000 70000 70000
Geradheit | straightness < 0,35 mm/m
Wiederholgenauigkeit | $ 0,025 mm (Standard)
repeatability
Formeln Formulae
Antriebsmomente | drive torques:
F = Belastung | load [N] Wirkungsgrad der Spindel |
P =Gewindesteigung | lead [mm] | ef®ciency of the spindle:
S, = Sicherheit | safety factor 1,2 ... 2
M., = Leerlaufdrenmoment | idling torque [Nm] ' =0,900
n = Spindeldrehzahl | torque of the spindle [rin
M, = Antriebsdrehmoment | drive torque [Nm]

> = Spindel-Wirkungsgrad | ef®ciency of the spindle

P, = Motorleistung | motor output

(kw]

Durchbiegung | bending:

speed diagram of the ballscrew see page 117

Nominelle Lebensdauer |
nominal service life:

L = Lebensdauer | service life [m]
Cdyn: Dyn. Tragzahl | basic dyn. load rating [N]
F = Belastung | load [N]



Single Axis Robots KAS Series

Abmessungen der KAS Baureihe

Dimensions of the KAS series

Baugr%iie | Grundl#nge | A B C D E F G H J K Mfr| P Q Tfr] U 1) 2)

size basic length for R S for kgl [ka]
Ly

KAS 60 270 60 36 45 37 67 32 79 19 18 M6 M6 38 188 3x3x25 10h6x27 M5 60 41 05

KAS 80 350 80 50 62 47 89 42 106 225 40 M10 M8 45 250 5x5x28 14h6x 35 M6 80 75 09

KAS 100 410 100 66 75 68 112 60 129 285 50 M10 M10 57 288 6x6x40 2 2h6x45 M8 100 14,8 1,3
basic weight

2) Gewicht pro 100mm | weight per 100 mm

Produktkon®gurator KAS

ballscrew with pro®le rail construction,
axis with quadratic pro®le

60: Kantenl#nge des Achs-Pro®Is\fdth of axis60 mm
80: Kantenl#nge des Achs-Pro®Is\fdth of axis80 mm
100: Kantenl#nge des Achs-Pro®Isidth of axis100 mm

Spindelausflhrung |spindle type
1: Rechtsgt#ngig [right hand

Schlittenausfthrung |
slide design:
0: Normalausfthrung, 2 Flhrungswagen |
normal, 2 blocks
1: lange Ausflhrung, 3 F!hrungswagen |
long, 3 blocks

Product con®guration KAS

Gesamtl#nge der Achse in mm
o total length of the axis in mm
Axialspiel der KG-Mutter |
axial play of the ballscrew nut:
0: 0,04 mm (Standard)
1:0,02 mm*

Steigungsgenauigkeit |
lead tolerance:
1: 0,052 mm /300 mm T7

0

Durchmesser und Steigung Kugelgewindetrieb |
diameter and lead of ballscrew:

0:  60: KGT 16x05 80: KGT 25x05

1: 60: KGT 16x10 80: KGT 25x10 100: KGT 32x10
2:  60: KGT 16x16 80: KGT 25x25 100: KGT 32x20
3: 100: KGT 32x32

100: KGT 32x05

Antriebszapfen |drive trunnion shaft:

0: auf Antriebslagerseite [drive bearing side

1: auf Loslagerseite [loose bearing side

2: beidseitig, auf Antriebs- und Loslagerseite |
both sides, on drive and loose bearing side

de®nition: stroke length + basic length = total legth of the unit

* auf Anfrage | on request



Single Axis Robots KAR Series

Lasten und Lastmomente Loads and load torques

values for whole service life

F!Ir die Summe aller Krefte und Momente gilt | permitted load condition

Vorhandener Wert |
present value Fy n Fz n Mx n My n -1
Tabellenwert ’
chart value | F)ﬁyn deyn deyn Mydy” Mzdy”
idling torques
Kugelgewinde | ballscrew 20x5 / 20x10 / 20x20 20x10/ 25x25 32x5/32x10/ 32x20 / 32x32
Nm 0,4/0,6/0,9 04/08/1,3 13/16/17/1 9
Flechentregheitsmomente Al-Pro®I | geometrical moments of inertia Al pro®le
I, mm? 5,61x10° 21,32x10% 48,07 x10°
[, mm* 34,19x10° 123,36x10 ° 259,99 x10 °
E-Modul N/mmé& 70000 70000 70000
Geradheit | straightness < 0,35 mm/m
Wiederholgenauigkeit | $ 0,025 mm (Standard)
repeatability
Formeln Formulae

Antriebsmomente | drive torques:

F = Belastung | load
P = Gewindesteigung | lead

S, = Sicherheit | safety factor 1,2 ... 2

= Leerlaufdrehmoment | idling torque

n = Spindeldrehzahl | torque of the spindle
M, = Antriebsdrehmoment | drive torque

M

leer

> = Spindel-Wirkungsgrad | ef®ciency of the spindle

a

bending:

speed diagram of the ballscrew see page 117

P. = Motorleistung | motor output

IN]
[mm]

(Nm]
[rmiih
(Nm]

(kw]

Wirkungsgrad der Spindel |
ef®ciency of the spindle:

' =0,900

Nominelle Lebensdauer |
nominal service life:



Single Axis Robots AR Series

Abmessungen der KAR Baureihe

Dimensions of the KAR series

Baugrd6ie | Crundi#fnge] A B C D E F G H J K Mfr|Nfr| Ofr] P Q T u 1 2
size basic length for for for R S [kg] [ka]
Ly Passfeder | éxL#nge
key  éxlength
KAR 120 200 120 96 39 47 78 42 42 10 68 79 M5 M6 M6 15 156 3x3x25 10h 6x27 M6 60 3,9 0,92
KAR 160 260 160 130 53 62 90 50 60 11 90 106 M6 M8 M8 20 200 5x5x28 1 4h6x35 M8 80 7,2 21
KAR 200 320 200 160 66 68 140 60 60 15 110 129 M8 M10 M10 20 270 6x6 x40 22h6x45 M8 100 194 35
basic weight

2) Gewicht pro 100mm | weight per 100 mm

Produktkon®gurator KAR

ballscrew with pro®Ie rail construction (2 railsradlel), axis with
square pro®le, with double guideway

120: Kantenl#nge des Achs-Pro®Isyidth of axis120 mm
160: Kantenl#nge des Achs-Pro®lidth of axis160 mm
200: Kantenl#nge des Achs-Pro®Isidth of axis200 mm

Spindelausfthrung |spindle type
1: Rechtsg#ngig [right hand

Achspro®lausfthrung [axis pro®le design
0: Innenpro®| mit 3 Abdeckb#ndern |
inner pro®le with 3 cover bands

Schlittenausfthrung |

slide design:

0: Normalausflhrung, 2 F!hrungswagen |
normal, 2 blocks

Product con®guration KAR

Gesamtl#nge der Achse in mm
total length of the axis in mm

Axialspiel der KG-Mutter |
axial play of the ballscrew nut:
0: 0,04 mm (Standard)

1: 0,02 mm*

Steigungsgenauigkeit |
lead tolerance:
1: 0,052 mm /300 mm T7

Durchmesser und Steigung Kugelgewindetrieb |
diameter and lead of ballscrew:

0:  120: KGT 20x05 160: KGT 25x05

1: 120: KGT 20x10 160: KGT 25x10

2:  120: KGT 20x20 160: KGT 25x25
3

200: KGT 32x05
200: KGT 32x10
200: KGT 32x20
200: KGT 32x32

1: lange Ausflhrung, 3 Flhrungswagen | Antriebszapfen |drive trunnion shaft:
long, 3 blocks 0: auf Antriebslagerseite [drive bearing side
1: auf Loslagerseite [loose bearing side
2: beidseitig, auf Antriebs- und Loslagerseite |
both sides, on drive and loose bearing side

de®nition: stroke length + basic length = total legth of the unit

*auf Anfrage | on request



Accessories

T-Nutenstein

Montagem"glichkeiten siehe unten
Made nach DIN 650
Werkstoff: St galvanisiert

Flhrungspro®I | guide pro®IeKAR / KAS

T- slide

Mounting possibilities see afterwards
Dimensions acc. to DIN 650
Material: steel galvanized

Half-round nut

Used for mounting of support and attachment conssle
on the KAS guide pro®le
Material: steel galvanized

Correlation of the Slides and Half-round nuts

Schilittenpro®I | slide pro®leKAR / KAS

Modell | Nutstein Nut N | Nutstein Nut M |
model sliding block groove N sliding block groove M
Bestell Nr. Bestell Nr.
Part No. Part No.
KAR 120 8-50-0003 8-50-0002
KAR 160 8-50-0004 8-50-0003
KAR 200 8-50-0005 8-50-0004
KAS 60 8-50-0002 -
KAS 80 8-50-0003 -
KAS 100 8-50-0005 -

Modell | Nutstein Nut O | Nutstein Nut M |
model sliding block groove O sliding block groove M
Bestell Nr. Bestell Nr.
Part No. Part No.
KAR 120 8-50-0003 -
KAR 160 8-50-0004 -
KAR 200 8-50-0005 -
KAS 60 - 8-50-0003
KAS 80 - 8-50-0004
KAS 100 - 8-50-0005



Accessories

Spindelklemmung KAR / KAS

Flansch Al schwarz eloxiert, Hebel Stahl

Montage ansch

Montage ansch Aluminium eloxiert@ erm“glicht eiiméaehe

Montage bei der Kombination von Verstelleinheit&omplett

mit Nutensteinen und Schrauben. Optional k"nnen#tztiche
Bohrungen eingebracht werden.

Spindle clamp KAR / KAS

Flange Al black eloxadized, arm steel

Modell | A B C D  Hebel Bestell Nr.
model Part No.
KAR120 62 80 15 12 M6 8-50-0009
KAR160 80 90 20 17 M8 8-50-0010
KAR 200
KAS 60 90 99 20 25 M10 8-50-0011
KAS80 80 90 20 12 M8 8-50-0012
KAS100 62 80 15 17 M6 8-50-0013

Mounting “ange

Mounting “ange aluminium eloxadized@ enables easyting
with a combination of adjustment units. Set witldsig blocks
and screws. Optionally with additional bores.

Modell | A B C D éEfr F BestellNr.
model Part No.
KAR 120 140 120 122 96 M6 12 8-50-0014
KAR 160 180 160 162 130 M8 15 8-50-0015
KAR 200 240 200 218 168 M10 20 8-50-0016
KAS60 165 60 147 36 M6 12 8-50-0017
KAS80 216 80 198 50 M8 15 8-50-0018
KAS 100 248 100 226 66 M10 20 8-50-0019



Accessories

Befestigungskonsole Attachment console
Modell | A B C D E F G Hfr Kf'r Bestell Nr.
model Part No.

KAR120 34 17 14 6 22 10 134 M6 M5 8-50-0020
KAR160 40 20 19 8 28 14 179 M8 M6 8-50-0021
KAR200 50 30 24 10 34 18 224 M10 M8 8-50-0022

Attachment pro®le

Aluminium eloxadized. Item is used for attachméviaunting with
through holes or threaded holes on the support brieet.
Pair (without screws)

Modell | A B C D E F G H Bestell Nr.
model Part No.
KAS60 48 175 85 18 4 24 95 77 8-50-0023
KAS80 64 195 85 235 4 32 115 97 8-50-0024
KAS100 80 21,5105 305 4 40 12 120 8-50-0025

Threepart attachment console

Aluminium eloxadized. Item is used for attachmemtd support of
long KAS units.
Mounting with through holes or threaded holes oretsupport

bracket.
Modell | A B C E F G H Bestell Nr.
model Part No.
KAS60 96 60 40 75 18 85 10,8 8-50-0026
KAS80 120 80 60 100 23,5 10,5 10,8 8-50-0027

KAS 100 144 100 70 120 30,5 10,5 14,8 8-50-0028



Accessories

End- und Neherungsschalter

End- und N#herungsschalter f'r F*hrungspro®l KASKAR |
limit and proximity switch for guide pro®| KAS / KR

Limit and proximity switch

Modell |
model

Bestell Nr.
Part No.

Induktiver N#herungsschalter 8x8, Kabell#nge: 4 m
inductive proximity switch 8x8, cable length: 4 m

Zubeh%r f'r End- und N#herungsschalter

84-0003

Accessories for limit and proximity switch

Modell |
model

Bestell Nr.
Part No.

Basistr#ger f'r je einen End- und N#herungsschalter
basis carrier for one limit switch and one proximi switch
Stecktr#ger f'r einen N#herungsschalter 8x8

plug carrier for one proximity switch 8x8

Kontaktblech

F!Ir auGenliegende N#herungsschalter. Wird in dieitiehe Nut im
F!hrungsschlitten eingeschoben. Dient der Bed#mpfudes / der
induktiven N#herungsschalter.

8-12-0121

8-12-0122

Contact plate

For exterior proximity switches. Is inserted in thieleway slot of the
guide slide. Used for damping of the inductive jamasy switch.

Motor adapter

Aluminium black eloxadized. Easy assembly on axisretor.
Exact positioning due to centering “anges. The moddapters
are adjusted to the motor. For detailed informatigolease contact us.



Positioning Systems - Linear Motor Axis

Produkt!bersicht

L

MX1E

Komplettachse mit eisenlosem Motor, Typ LMC

hervorragend fIr Applikationen mit hohen Gldalifanforderungen

optional Kapselung mit Blechabdeckung oderdrdialg
auch fIr Einsatz als Kreuztisch

Verfahrwegmessung erfolgt !ber optisches Wegmes
System, inkremental oder absolut

Gesamtl#nge bis 4000 mm

LMX1L-S

Komplettachse mit eisenbehaftetem Motor, Typ 8M
besonders geeignet flir Applikationen mit hoh&nforderungen
an die Dauerkraft

optional Kapselung mit Blechabdeckung oderdrdialg

auch flr Einsatz als Kreuztisch

Verfahrwegmessung erfolgt je nach Anforderung

Iber optische oder magnetische Wegmess-

Systeme, inkremental oder absolut

Gesamtl#nge bis 4000 mm

LMX1L-T

Komplettachse mit eisenbehaftetem Motor, Typ TM
Sandwich-Bauweise erm"glicht sehr hohe Kraftde
ohne statische Belastung der F!hrungen durch
magnetische Anziehung

optional Kapselung mit Blechabdeckung oderdrditlg
Verfahrwegmessung erfolgt je nach Anforderurigelr
optische oder magnetische Wegmess-Systeme,
inkremental oder absolut

Gesamtl#nge bis 4000 mm

LMV1L

Komplettachse mit eisenbehaftetem Motor, Typ 8M
Einsatz als Vertikalachse

bei Applikationen mit Greiferanbindung
Verfahrwegmessung erfolgt je nach Anforderung
Iber optische oder magnetische Wegmess-Systeme,
inkremental oder absolut

Product overview

LMX1E

- Complete axis with coreless motor, type LMC

- ldeal for applications with a high degree af@yronization requirements

- Optional enclosure by metal cover or bellowsrov

- Also for use as a cross table

- Stroke is measured via optical distance measgrsystem incrementally
or absolutely

- Total length up to 4000 mm

LMX1L-S

- Complete axis with iron-core motor, type LMS

- ldeal for applications with high continuous powequirements

- Optional enclosure by metal cover or bellowssov

- Also for use as a cross table

- Stroke is measured via optical or magnetic diste measuring system
incrementally or absolutely depending on requirertse

- Total length up to 4000 mm

LMX1L-T

- Complete axis with iron-core motor, type LMT

- Sandwich design makes high power density pdesilithout
static load of the guides by attraction forces

- Optional enclosure by metal cover or bellowsrov

- Stroke is measured via optical or magnetic diste measuring
systems, incremental or absolutely depending ogue#ements

- Total length up to 4000 mm

LMV1L

- Complete axis with iron-core motor, type LMS

- Use as a vertical axis

- For applications with gripper connection

- Stroke is measured via optical or magnetic diste
measuring system, incrementally or absolutely
depending on requirements



Positioning Systems - Linear Motor Axis

Produkt!bersicht

LMHI1L

- Komplettachse mit eisenbehaftetem Motor, Typ 8M

- Verfahrwegmessung erfolgt inkremental !ber magtische
Encoder flr Anwendungen mit langen Verfahrwegen
besonders geeignet (bis 100 m)

- Kapselung m“glich

Kreuztische

- Kombination von Achsen der LMX-Serien
- mit eisenlosen oder eisenbehafteten Motoren

Gantry-Systeme

- Standardisierte Gantry-Systeme mit eisenlosen u
eisenbehafteten Motoren

Product overview

LMH1L
- Complete axis with iron-core motor, type LMS
- Stroke is measured incrementally via magneticeders

Ideal for applications with long stroke (up to 100)
- Enclosure possible

Cross tables

- Combination of axis from the LMX series
- With coreless or iron-core motors

Gantry systems

- Standardized gantry systems with coreless mator
or iron-core motors



Positioniersysteme - Rundtische und Torque-Motoren

Positioning Systems - Rotary Tables and Torque Motors

Tabelle: Anwendungsgebiete flr Rundtische

Product overview and application areas

These rotary tables are directly driven rotary talsland thus do not need
gearing. The extremely rigid connection between oraind load coupled
with a high-quality servo drive control providesdrcellent acceleration
capability and a good uniformity of movement. Rgttables and torque
motors are particularly suited for automation taskdue to the hollow shaft
design. The feed-through of media, cable systemsnechanical
components is possible without a problem. The rotdables are optimized
for high torques and substantial dynamics:

TMS series is an encapsulated rotary table with ssaroller bearing.

Torque motors

Ready-for-installation stators and rotors are applion-
speci®c drive solutions

- Freely selectable ampli®er

- Drive free from backlash

- Hollow shaft

- Maintenance-free

- Rotary encoder incremental or absolute
- upto IP65

- rp.m.upto 270 Nm (max. rp.m.)

Table: Application areas of rotary tables

Klassi®zierung Anwendung Features und Hauptgr!nde fIr den Einsatz | features and main reasons for use
classi®cation application Genauigkeit Geschwindigkeit Stei®gkeit — Kompaktheit — Saebkeit Wartungsfreiheit
accuracy speed stiffnress  compact design cleanliness maitenance free
Produktionsaus- CVD, Waferreinigung, lonenimplantierung [e— — — —
r"stung | CVD, wafer cleaning, ion implantation
Production Halbleitertransport, Inspektion/Verarbeitung -— -— -— -—
equipment Semi-conductor transport, inspection/processing
Montage- Montagemaschinen f'r elektrische Bauteile -— -— - —-—- —
maschinen | Assembly machinery for electric components
Assembly Hochgeschwindigkeits-Montagemaschinen - - - - - - - - - -
machinery f'r elektronische Bauteile
High-speed assembly machinery
for electronic components
Verschiedene Montagemaschinen - -—- - -
Various assembly machines
Werkzeug- Werkzeugwechsler - - -
maschinen | Tool changers
Tool machines C-Achse - - - -
C axes
Inspektion-/ Inspektion Maschinenteile -— -— -—
Pr'fausrstung | Inspection of machine parts
Inspection / Inspektion elektrische Komponenten - - -
testing equipment Inspection of electric components
Inspektion optische Komponenten —- - -
Inspection of optical components
Chemische Analyse von Fl"ssigkeiten —- - -
Chemical analysis of liquids
Verschiedene Inspektions-/Testger#te —-— - -
Various inspection / testing devices
Roboter | Verschiedene Montageroboter -— -— -— -— -
robots Various assembly robots
Verschiedene Transportroboter - - -
Various transportation robots
Inspektions-/Transportroboter in Reinr#umen | — — — — -

Inspections / transportation robots in clean rooms



